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UZIVATELSKY MANUAL

Frekven énich m énicu

TECO INVERTER L510S

Pro fady : L510S 0,25 - 2,2 kW (vstup 1x230 V)
0,75 - 11 kW (vstup 3 x 400 V)

Verze: listopad 2017



Ménice TECO rada L510S

Vykon m énicée Vstup Ozna ¢éeni

(KW)

0,25 L510-2P2-SH1F-N/P
05 1 x 230V L510-2P5-SH1F-N/P

0,75 L510-201-SH1F-N/P
1,5 L510-202-SH1F-N/P
2,2 L510-203-SH1F-N/P
0,75 L510-401-SH3F-N/P
1,5 L510-402-SH3F-N/P
2,2 3 x 400V L510-403-SH3F-N/P
3,7 L510-405-SH3F-N/P
5,5 L510- 408-SH3F-N/P
7.5 L510-410-SH3F-N/P
11 L510-415-SH3F-N/P

U méniée jsou na ovladacim panelu tléitka MODE a <ENTER.
Do programovaciho rezimu se pepind pomoci tl&itka MODE.

Po nastaveni Zzadané hodnoty ja‘€ba stisknout tlaitku <ENTER po dobu 2 sec.
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1. Zakladni upozorn éni pro aplikaci m énicu

Zkontrolujte, zda napajecitsina stejné nai jako dodany rénic, (230V/50Hz
nebo 3x 400V/50Hz).

Sitove napjeniifipojte na svorky L1, L3(N) nebo na L1, L2, L3
Motor pripojte na svorky T1, T2, T3.

Nedotykejte se zadri@sti elektrickych obvalmenice, je-li pod nagtim, nebo
je-li vypnuto nagti pouze kratkodab Po oteveni krytu v¢kejte, az zhasne
signalizace LED na hlavni desceémite.

Neprovadijte zadné zapojovaniige nez odpojite gmi¢ od sit. PoruSeni této
zasady mize zmisobit Uraz elektrickym proudem, nebo poSkozegmite.

Zapojovani a uvashi méni¢e do provozu mohou provétdoouze pracovnici
spliujici poZzadavky na odbornou kvalifikaci pro praalektrotechnice,
minimalre dle 8§ 6 vyhlasky 50/1978 Sb.

Méni¢ zapojujte v elektrické soustaTN-S, dleCSN 33 2000-3. V fipad
soustavy TN-C roztte v mistnim rozvagti vodi¢ PEN na nulovy a ochranny
vodi¢ v souhlase €SN 33 2000-4-41.

Pozor !

U méni¢a s jednofdzovym napajenim — vstup 230V/50Hz se fago vodi¢
pripojuje na svorku L1, nulovy vodi¢ na svorku L3 —(N), ochranny vodé
PE na oznd&enou zemni svorku.

U méniéa s trifazovym napajenim — vstup 3 x 400V/50Hz se fazowvédice
pFipojuji na svorky L1, L2, L3 a ochranny vodi¢ PE na ozn&enou zemni
svorku. Nulovy vodi¢ neni pouZit.

Nikdy nesmi byt pfipojeno stové napajeni na vystupni svorky réniée (T1,
T2, T3), jinak dojde k poSkozeni vystupniho tranzigrového modulu.

Nikdy nezapojujte styka¢ mezi vystup n&niée a motor. i vypinani dochazi
v dasledku nashromaz@dné energie v motoru k grepéti a mize dojit
k poSkozeni vystupniho tranzistorového modulu

U pracovnich stroji a vSech dalSich zZ&zeni, kde neni povolen automaticky
start méni¢e po @ipojeni sitového napdjeni (parametr 7-04 = 1), jefeba

zapnout startovaci signal méni¢e minimalné se zpozdénim 5s po zapnuti
sitového napajeni



2. Uvod

Obecné

M¢eni¢e série L510S maji moznost nastaveni skalarnilzeni V/f nebo
vektorovéhartizeni v oteyené zgtnovazebni smice. Jedna se o modernicak
¢leny pro tizeni induknich motoé. Fi konstrukci ménict jsou pouzity
nejnowjsi polovodtové sodasti. Vystupni nafi je pulzré Sitkove
modulovano (PWM), jako vystupni vykonovy prvek mauzivaji inteligentni
vykonové tranzistorové bloky typu IGBT. Vystupropd napdjejici motor je
blizky sinusovému gibéhu.

Pokyny po obdrzeni zasilky

Zasilka byla zajigina proti poskozeni dnem dopravy. fed rozbalenim
kontrolujte tyto udaje :

Zkontrolujte popis vyrobku na Stitku s VaSi objedtau.

Zkontrolujte, zda nedoslo k poSkozerhbm dopravy. (Vazné poskozeni obalu
mutze poskodit i ranic).

Po rozbaleni kontrolujte tyto udaje :

Zkontrolujte, zda nafové a proudové Udaje odpovidaji Vasi objednavce.

Zkontrolujte vSechna viditelna elektricka propadjardotazeni Srodibna silové
aftidici svorkovnici.

Zjistéte, zda neni zadné viditelné poskozeni.

Pokud je #jaka cast nénice poSkozena, nebo chybi, édomte okamzi
distributora, kterym je firma PRELL, s.r.o0. Dudanad Vahom



3. Instalace m énice

Prost fedi
Spravné umighi menice je podminkou pro ugpnou c¢innost a dosazeni
garantované Zzivotnosti. Z hlediska klimatické odslin je nEni¢ uréen pro
prostedi normalni s nasledujicimi okolnimi podminkami :
Teplota okoli
Meni¢ s krytem : - 10°C az + 40°C
Kryti IP 20 dleCSN EN 60 529 pro vechny typy

Ochrana proti fmému slunénimu zdeni

Ochrana proti vinkosti )
Odpovidéa prostdi AB4 dleCSN 33 2000-3

Ochrana proti prachu, kovovytastékam a korozivnim plyfim
Odpovida progtdi AE1 a AF1 dl€ SN 33 2000-3

Ochrana proti nadénnym vibracim (nad 0,6G)



3.2 Umisténi ménice v rozvad éci

Z divodia chlazeni a udrzby musi byt kolemémte dostatény prostor (viz
nasledujici obrazek). Teplota udnibzvadicée nesmi pekrtit vySe uvedené
meze. V pipad, Ze je prostor rozvéde omezen a nelze z&mpozadovanou
teplotu v okoli ménice, je zapdebi provést nucené ventitd chlazeni.
Priklady umiséni menic¢t v rozvadci jsou uvedeny na nasledujicim obrazku.

Ventilator R * Ventilator
R == =TI
i : - M1
0 O
== O — . 0
- M2 .
M1 M2 N PR 7
Spravné umiati Chybné uranst

Minimalni vzdalenosti #nic¢e od s¢n rozvaddce.

Chlazeni ’l\
[><]] =< oy

12 cm

12 cm

5cm 5cm 5cm

V piipact uzaveného rozvagte, pro dosazeni vyssSiho kryti nez IP20, je
zapotebi provést tepelny vyget s ohledem na provedeni roz#ée teplotu
okoli a pracovni rezim #&mi¢e. Vnittni objem rozva&ke musi byt dostate¢
velky, aby nebyla fekratena mezni pracovni teplota&mce.



4. Specifikace
4.1 Typové ozna éeni

Typovy Stitek m éniée (priklad)

MODEL : E510 -201-SH1F

INPUT : 1 phase 230V (+10%,-15%) 50/60 Hz 11A
OUTPUT : 3 phase 0-240V 0-650Hz 4,2A

TECO ELECTRIC AND MACHINERY CO.,LTD.

MOTOR RATING: 1HP/0.75 kW

Typové ozna €eni meénice

L5510 4 05 S H 1 F N
Série
. Napajeci zdroj : P PNP
Serie: 1: Jednofazovy N : NPN
_ S.510S 3: Trojfazovy
Napéajeci napéti :
5. 230V S OdruSovaci
4 400V Specifikace : filer:
, Standardni typ F E'EI)Z filtru
\Ig)éég?eni Vykon i
Nap4jeni
1 x230v 3 X 400V
P2: 0.25KW 1. 075 KW
P5: 0,5KW .
: 02: 15KW
P7: 0,75 KW .
) 03: 2,2KW
02: 15KW .
03. 2oy 05 37KwW
' ’ 08: 55kW
10: 7,5KW
15: 11 KW



4.2 Zakladni parametry pro silovou

Frekven éni méni¢e TECO — L510S

Jednofazové napajeni 230V/50Hz

¢ast ménicu

Méni¢ série L510-SH1F-N/P

Typ ménice 2P2 2P5 2P7 201 202 203
Vykon (HP) 0,25 0.5 0.75 1 2 3
Jmenovity vykon motoru 0,2 0,4 0,55 0,75 15 2,2
(kw)
Jmenovity proud (A) 1,8 2,6 3,4 4,3 7,5 10,5
Jmenovity vystup (kVA) 0,68 1,0 1,30 1,65 2,9 4.0
Vstupni napti 1 faze, (L1 + N + PE),

200 — 240V (+10% —15%) 50/60Hz
Vystupni napti 3 faze, 0 — 240V
Vstupni proud (A) 4,9 7,2 9 11 15 20
(Maximalni)
Kryti IP20 P20 IP20 IP20 IP20 P20
Povoleny vypadek napajeni 1,0 1,0 1,0 1,0 2,0 2,0
max. (S)
Vaha s filtrem (kg) 0,95 0,95 0,95 1,0 2,0 2,0




Trojfazoveé napajeni 3 x 400V/50Hz

Méni¢ série L510-SH3F

Typ ménice 401 402 403
Vykon (HP) 1 2 3
Jmenovity vykon motoru 0,75 15 2,2
(kw)

Jmenovity proud (A) 2,3 3,8 5,2
Jmenovity vystup (kVA) 1,7 2,9 4,0
Vstupni napti 3 faze, (L1, L2, L3 + PE),

380 — 480V (+10% —15%) 50/60Hz

Maximalni vystupni nafii 3 faze, 380 — 480 V

Vstupni proud (A) 4,2 5,6 7.3
(Maximalni)

Kryti IP20 IP20 P20
Povoleny vypadek napaje 2,0 1,0 2,0
max. (S)

Véha s filtrem (kg) 1,45 1,45 1,45
Trojfadzové napajeni 3 x 400V/50Hz

Méni¢ série L510-SH3F-N/P

Typ ménice 405 408 410 415
Vykon (HP) 5 7,5 10 15
Jmenovity vykon motoru 3,7 55 7,5 11
(kw)

Jmenovity proud (A) 9,2 13,0 17,5 24
Jmenovity vystup (kVA) 7,01 9,91 13,34 18,29
Vstupni napti 3 faze, (L1, L2, L3 + PE),

380 — 480V (+10% —15%) 50/60Hz

Maximalni vystupni nagi 3 faze, 380 — 480V

Vstupni proud (A) 10,1 14,3 19,3 26,4
(Maximalni)

Kryti P20 IP20 IP20 IP20
Povoleny vypadek napaje 2,0 2,0 2,0 2,0
max. (S)

Véaha s filtrem (kg) 2,7 2,7 6,3 6,3

10




4.3 Jisténi meénicu

Jednofazové napajeni 1x 230V/50Hz

Méni¢ série L510-SH1F-P/N

Typ ménice 2P2 2P5 2P7 201 202 203
Jmenovity vykon motoru 0,2 0,4 0,55 0,75 15 2,2
(kW)

Jmenovity proud (A) 1,8 2,6 3,4 4,3 7,5 10,5
Jisti¢ dle CSN EN 60 898 6 6 10 10 16 20
Hodnota proudu jisti¢e (A)
Trojfazové napajeni 3x400V/50Hz

Méni¢ série L510S-SH3F-P/N

Typ ménice 401 402 403
Jmenovity vykon motoru 0,75 15 2,2

(kw)

Jmenovity proud (A) 2,3 3,8 5,2

Jisti¢ dle CSN EN 60 898 6 6 10
Hodnota proudu jisticée (A)

Méni¢ série L510S-SH3F-P/N

Typ ménice 405 408 410 415
Jmenovity vykon motoru 3,7 55 7,5 11
(kW)

Jmenovity proud (A) 9,2 13,0 17,5 24
Jisti¢ dle CSN EN 60 898 16 25 30 40

Hodnota proudu jisti¢e (A)

11




4.4 Zakladni udaje

Polozka Méniée frekvence TECO L510S
Zpasobtizeni Skalarni - V/IF
Vektorove — otekend vektorova snigka
Rozsah frekvence 0,1 —600,0 Hz

Startovaci momer

t1100%/3Hz Skalarrfizeni - V/F
150%/3Hz Vektorovéizeni

RozliSeni vystupn

| Digitalni nastaveni : 0,01 Hz,

frekvence Analogové nastaveni : 0,015Hz/50Hz
Rizeni Primétizeni ti@itky A W
z ovladaciho Rizeni pomoci potenciometru na ovladacim panelu
Rizeni ?anelu
frekvence Rizeni pomoci | 1. Externitizeni pomoci normalizovanych sigtal
externich signdl 0-10V, 0-20mA, 4-20mA
2. Motorpotenciomettizeni z ovladaci svorkovnice TM2,
tlatitka UP, DOWN
DalSi funkce Nastaveni dolni a horni meze frekeenc
Nastaveni zakazanych frekvenci
Funkce displeje LED zobrazadaindikace stavu, frekvence, vystupniho
nagti, vystupniho proudu, DC né&jp meziobvodu, siru
ot&eni.
Zobrazeni chybovych hlaseni
Nosna frekvence | 1- 16 kHz (tovarni nastaveni 5kHz)
Zavislost V/F 6 zavislosti + 1 nastavend uZivatele
Rozkeh a dokkh |2 volitelné rozBhové a zpomalovaci rampy
.| meénice 4 voliteIné S kivky
Hlavni
fidici Multifunkeni 4 programovatelné vystupni funkce
funkce |analogovy vystup|Podrobs viz (04-11)
Multifunkeni 18 programovatelnych moznosti vstupu
vstup Podrobr viz (3-00) az (3-04)
Multifunkeni Programovatelné vystupni relé
vystup Podrobs viz (03-11)

12




Polozka

Méniée frekvence TECO L510S

Brzdny moment

S WSim brzdnym odporem 100%

Sériova komunikace

Programovatelna komunikace
Modbus méd RTU nebo ASCII

Pracovni teplota -1 az + 40C
Skladovaci teplota -20° az + 60° C
Relativni vihkost 0az95 %
Vibrace DolG

Elektromagneticka
kompatibilita

Splnsny pozadavky norm¢SN EN 61800-5-1
Zabudovany filtr pro odruSeniida C2
S piidavnym filtrem odruSenfida C1

Elektricka bezp#&nost

Splgny pozadavky norm¢'SN EN 61800-3

Elektrické kryti

IP 20 dl&€'SN EN 60529

Ochrana proti
pietizeni

Programovatelna tepelna ochrana motoru
(150% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty)

Vnitini jisteni

Rychla vykonova DC pojistka

Maximalni napéjeci
napti
Ochranné

Napéjeni 230V, ochrana pro DC aapneziobvodu> 410 V
Napéjeni 400 V, ochrana pro DC gtpneziobvodu> 820 V

funkce | Minimalni napjeci

napti

Napéjeni 230 V, vypnuti pro DC n#ipmeziobvodw 195 V
Napéjeni 400 V, ochrana pro DC gapneziobvodw 380 V

Ochrana proti
zastaveni

Ochrana proti zastaventipozbéhu, zpomalovéani a
v ustaleném chodu.

Ochrana proti zkrat

UElektronick& ochrana vystagproti zkratu

Ochrana proti
zemnimu zkratu

Elektronick& ochrana vystigroti zemnimu zkratu

Dalsi funkce

Ochrana protigkrateni vnigni teploty
Ochrana proti momentovémaigpizeni
Programovatelné chybove relé

13




4.5 Montazni rozm éry

Sk¥in provedeni 1 :

Jednofazové napajeni : LS510 -2P2-SH1F-N/P, QS3R5-SH1F-N/P,

LS510 -2PA4%-N/P, LS510 -201-SH1F-N/P

W1 D2
2-Q1
Vs
’W‘* i
- =N ol el el e
N T
- T
alalalala T
O
= e e e ) p. /
[
\\‘I I: i
| I
b
E2
E1
E
T T
Lul_II_II_II_II_II_II_II_II_II_II_I|=|B
]
LI 3 C [ C 1 11D
L J{ 1y _T11D)
[(IIII J( | ] III‘J]
3 @)
-
== ==
S —
(== c—
=
— — I
[ 1
Rozméry ménicéa — kryti IP 20
Rozmery pro vSechny typy v mm)
W |Wl1l| W2|H H1 |H2 | H3 | D D1 | D2 | E El | E2 | Q1| Q2
Skréin 1 |72 | 63 | 61 [141| 131| 132|114|141| 136| 12886 | 81 | 55| 4,4| 2,2
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Sk¥in provedeni 2 :
Trifazové napdjeni : LS510 -401-SH3F-N/P, LS5MR-SH3F-N/P,
LS510 -403-SHSHR

W1 2-Q1 D2
& e % m
E | 0
o I il o
I
- T|T / Wilils
Judt [
2.Q2 —®
\ 1
@e) @) 4y go
W2 1
W E

T —

T pL— FL T p L — —
I y - IT TTIT IT

—

D1

Rozméry méniéa — kryti IP 20
Rozmery pro vSechny typy v mm)

W

w1

W2

H

H1

H2

H3

D1

D2

El

E2

Q1

Q2

Sk¥in 2

118

108

108

144

131

121

114

150

144

136

101

96

51

4,3

2,2
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Sk¥in provedeni 3 :
Trifdzové napajeni: LS510 -405-SHRAP, LS510 -408-SH3N/P

D1

Rozméry ménica — kryti IP 20
Rozmery pro vSechny typy v mm)

W |wil [H H1 |H2 |H3 |D D1 | D2 |E El |E2 | Q

Skiin 3 [129 | 118 | 197 | 177 | 188| 154|148 | 143 | 136|102 | 96 48
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Sk¥in provedeni 4 :
Trifazové napdjeni : L510 -410-SHBA, L510-415 - SH3MW/P

vl D2

H2

01

Rozméry ménicéa — kryti IP 20
Rozmery pro vSechny typy v mm)

W w1l |H H1 H2 H3 D D1 D2 |E El

Skiin 4 [187 | 176 [27/3 | 249 | 261 | 228|190 | 185 | 177 | 136 | 84

17




5. Elektrické zapojeni

5.1 Svorkovnice NN — vstupy a vystupy

Méniée s napajenim 1 x 230V

L510-2P2-SH1F-N/P

L510-2P5-SH1F-N/P

L510-201-SH1F-N/P

L510-202-SH1F-N/P

L510-203-SH1F-N/P

Méni€e s napajenim 3 x 400V

L510-401-SH3F-N/P

L510-402-SH3F-N/P

L510-403-SH3F-N/P

L510-405-SH3F-N/P

L510- 408-SH3F-N/P

L510-410—-SH3F-N/P

L510-415—-SH3F-N/P

11 L2 L3 P BR T1 T2 T3

18



5.2 Svorkovnice Fizeni (TM2)

Ménié¢ L510S —P, svorkovnice PNP

RA|RB |+24V| S1|S2 | S3 | S4 | S5 |10V |AVI |ACI | AO |AGND
Typ Vstup | Funkce Poznamka
Digitalni vstupy S1 Chod vped - STOP Multifunkeni vstupy

S2 Chod vzad - STOP Uvedeno tovarni
S3 Nastavena frekvence — (5-02) nastaveni
S4 Nastavena frekvence — (5-03) -
S5 Nastavena frekvence — (5-04) | Vstupni impedance
3.3k
Reléové vystupy RA Reléovy vystup AC - 250V/1A
RB Reléovy vystup DC - 30V/1A
Zdroj 24V 24V Spinani multifundnich vstug Spinani proti
PNP vstupim S1 — S5
COM Spinani multifunénich vstug Spinani proti
NPN vstupim S1 — S5
Analogoveé vstupy 10V Zdroj pro potenciometr Max. 2mA
AVI Multifunk ¢ni analogovy vstup Vstup 0-10V
ACI Multifunkéni analogovy vstup Vstup 0-20mA
AGND | Zem analogovych vstuipa vystugh

Méni¢ L510S-N, svorkovnice NPN

RA|RB |[COM

S1

S2 | S3 | S4 | S5 |10V | AVl

ACI | AO |acND

19




5.3.1 Jednofazové napajeni 230V/50Hz
Zapojeni plati pro tyto méni¢e s jednofazovym vstupem 230V/50Hz:

L-510-2P2-SH1F-P, L-510-2P5-SH1F-P, L-510-201-SHP1F
L-510-202-SH1F-P, L-510-203-SH1F-P

PE [ o
Fs1 KM1
L1 m AN )\ L1
= O 115 T2 .
. ] L3 — M 3E AC
FU1 = T3 'l
o I
SB1 SB2 KM1 PE

l\T\f 1 RS485
. Q Alu A2 u
KM1 R C M

™2 CON 2
FWD 31
REV S
Multifunkeni -2 3
vstupy ) 4
N -l
RN . ]
IS5 I_ —/
+24V ri RA 230V AC/1A
|_ — R 30V DC/1A
+10V
AO 0-10V
L AVI
10K
] GND
0-10V GND |\
0-20mA ACI
=)
Poznamky:

e U menice je vstupni filtr pro odruSeniidy C2, piimyslové prosedi. Pro odruSeni
tiidy C1 tj. pro bytové a obchodni priesdi je nutné pouZit vstupni EMC filtr
* Externi linearni potenciometr RP = 1Q k
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Zapojeni plati pro tyto méni¢e s jednofazovym vstupem 230V/50Hz:

L-510-2P2-SH1F-N, L-510-2P5-SH1F-N, L-510-201-SHMF
L-510-202-SH1F-N, L-510-203-SH1F-N

PE = i
e Pl g kML o =m0 =
= O T2 = j}/’Q
FU1 PEED AR ' T '
VP o S
SB1  SB2 KM1 -

: lif [ RS485
Al A2
o [
KM1 R C @

™2 CON 2
FWD S
REV S0
Multifunkani -2 53
vstupy L
......... . SP2 54
R S5 r_." Ra  250VAC/IA
COM | r | 30C DC/1A
— RB
+10V
RR, AVI AO 0-10V
10K
0-10V GND GND
NI
0-20mA ACI
(=

Poznamky:
* VP je volitelné pisluSenstvi, tj. narazovy vstupni tlumivka a oduasm filtr tridy C1

e U menice je vstupni filtr pro odruSeniidy C2, pimyslové prosedi. Pro odruSeni
tiidy C1 tj. pro bytové a obchodni priesdi je nutné pouZit vstupni EMC filtr
* Externi linearni potenciometr RP = 1Q k
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5.3.2 Trojfazoveé napdjeni 3 x 400V/50Hz
Zapojeni plati pro tyto méni¢e s ¥ifazovym vstupem 3 x400V/50Hz:

L-510-401-SH3F-P, L-510-402-SH3F-P, L-510-403-EH3

PE =3 @
Fs1 KML ...

L1 S~ e [
P it ]
L2 = | o~ m— Hoe
N SQ——EMC:
L3 T1

L3 =3

" TL3 . Co
L, ! T2 . M 3F AC
[y —
N i, e/ s : @
| B

PE

SB1  sB2 KM1 S
i N I RS485
Al A2
7 L' U
KM1 M

™2 CON 2
FWD s1l
REV S0
Multifunkeni - 224 S3 .
vstupy - sP2 4 1] RA 250V AC/1A
.. > RB 30V DC/1A
.| sp3 - | I
S5 L RC
+24V
PNP
PE
+10V
RR, AD
AVI L 0-10V
0-10V GND AGND I
|
0 - 20mA ACI
=
Poznamky:

* VP je volitelné pisluSenstvi, tj. narazovy vstupni tlumivka a oduasm filtr triidy C1

e U menice je vstupni filtr pro odruSeniidy C2, pimyslové prosedi. Pro odruSeni
tiidy C1 tj. pro bytové a obchodni priesdi je nutné pouZit vstupni EMC filtr

* Externi linearni potenciometr RP = 1Q k
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Zapojeni plati pro tyto méni¢e s ¥ifazovym vstupem 3 x400V/50Hz:

L-510-405-SH3F-N/P, L-510-408-SH3F-P- N/P, L-541B-SH3F-P- N/P,
L-515-410-SH3F- N/P

e

P BR
PE [ <
FS1 KM1
Ll ™ ‘Q[‘ T~ e
: Filtr [T .
L2 = <|k T~ 2 .
L3 = el S\Ql———EMC‘- L3 T1 —
tTL3 . .
L T2 - M 3F AC
(e T A
N VP / T3 m
FUl l S
SB1 SB2 KM1 & .
2 1 2 1
\T\L a a2 RS485
i) 8p
K1 M
™2 CON 2
FWD s1
REV -
Multifunkeni ~ -2FL 3 .
vstpy - sP2 4 | I RA 250V AC/1A
N > RB 30V DC/1A
~ .| sp3 | |
S5 ] RC
+24V com
coM NPN
+24V NP
sc
+10V PE
RR AVI D .
N 0-10V
0-10v GND AGND =
0-20mA ACI
O
Poznamky:

* VP je volitelné pisluSenstvi, tj. narazovy vstupni tlumivka a oduagm filtr tiidy C1

e U menice je vstupni filtr pro odruSeniidy C2, pimyslové prosedi. Pro odruSeni
ticidy C1 tj. pro bytové a obchodni priedi je nutné pouzit vstupni EMC filtr

* Externi linearni potenciometr RP = 1Q k

* Vstupy S1 az S5 je mozné zapinat protigtiap24V, nebo proti vstupu COM
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6. Zapojeni obvod G nizkého nap éti — silovy obvod
Jist éni

U kazdého mnice musi byt provedeno jiti privodnich napajecich katiel
Specifikace jisttu je uvedena ¥lanku 4.3 tohoto manualu. PouZiti pojistek
misto jisttu je moZné pouze ifpadt stejnych vypinacich charakteristik jako u
uvedenych jistit, prakticky se pouZziti pojistek nedopouije.

Sled vstupnich fazi

U jednofazového napajeni se fazgppjuje na svorku L1, ozanou (L) a
nulovy vodt na svorku L3, ozrieenou (N).

U trojfazového napajeni je sled vstupnich fazividday.

Pouziti zapinacich styka €u

Pro zapinani napajeniémce se neajastji pouziva styka (je mozné pouZzit i

vypin&). Styka&e jsou uvedeny i vifkladech zapojeni.

P vypnuti styk&e neni Wwinnosti dynamické brzshi a motor nebude dobihat
po zpomalovaci rangmale zastavi volnym déhem.

V nékterych aplikacich, kde motor pohani &ats velkym momentem

setrv&nosti, nemusi vypnuti styka znamenat zastaveni motoruémi€ je

v tomto Fipact napajen ze strany 2de do stejnossmného meziobvodu.

Zapinat a zastavovatamic vstupnim styk&éem se nedopotuje. Casté zapinani
zkracuje zivotnost kondenzatoru v meziobvodinige.

Méni¢ startujte a zastavujte pomddadicich signal ze svorkovnice TM2.

PouZiti brzdného odporu

Pouziti brzdného odporu je nutné v aplikacich, gtlezastavovani pohonu je
kineticka energie z&te \&tSi nez elektricka energie nutna pro pohyb viastni
pohonu, tj. motoru aifslusnych pevodovych mechanisim V dasledku tSi
kinetické energie na strazatze @gejde motor do generatorového rezimurasp
ochranné diody napdji stejno&my meziobvod rénice. Nagti na meziobvodu
zane nafistat a je iteba odvést néstajici elektrickou energii. To zafigje
brzdny odpor kteryifpoji k meziobvodu brzdny tranzistor.
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Brzdny odpor se umigje vré menice

Nutnost pouziti brzdného odporu, nebo brzdné jdgnatvisi na charakteru
pohonu a jeho dynamice.

Brzdné odpory neni zapgebi pouzit u ventilatdr cerpadel.

Pouziti narazovych tlumivek

Narazove tlumivky se pouzivaji k omezeinémtovych Sptek, které vznikaji
v rozvodné siti. Pro jednotlivé typy émc¢ua jsou dodavany odpovidajici
tlumivky. Jejich zapojeni jefejmé z pikladi zapojeni. Krord omezeni fepti,
snizuji tlumivky i obsah harmonickych slozek vstilgn proudu. Tato mez je
pro spotebice s fazovym proudem do 16 A stanovena nordi8i EN 61000-
3-2 + Al12.

V piipact, Ze je v mist instalace provedenargpitova ochrana na prvnim
stupni tidy B (hlavni rozva& budovy) a na druhém stuprfidy C (mistni
rozvad¢) dle CSN 33 0420 neni nutné uvedené tlumivkyizatlu Fepstové
ochrany vstuf pouzivat.

Vstupni odruSovaci filtr

Pro omezeni ruSivého radiového vi@aani v pasmu 150 kHz az 30 MHz do
napajeci s&, je zapatebi pouzit vstupni odruSovaci filtry. &di¢ TECO, typoveé
fady L510S maji zabudovany odruSovaci filtry proudeéni ve iide C2 dle
CSN 61800-3. K odrueni digidy C1 je zapdebi pouZit fidavné externi
filtry.

Trida C3 : OdruSeni prézké pfimyslové prosedi.

Trida C2 : OdruSeni projonysloveé prosedi.
Trida C1: OdruSeni pro praeti obytné, kancetéké, obchodni a lehkéhodpnyslu.
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7. Ovladani m énice
7.1 Ovladaci panel- Panel operatora

Hz/RPM FWD REV FUN

FREQ. SET

Grun 25TOP

RESET

L510s

Oznafeni na panelu| Funkce
Frekvence Potenciometr pro nastaveni frekvence
RUN Tlatitko povel &h
STOP Tl&itko povel STOP, RESET #nice
MODE Prepnuti mezi reZimem funkcedmice s programovani &énice
< RESET Vybér v fadu na displeji, resetovétizeni nénice
AV Tlacitka ¢iselnych znin, zwtSeni - zmenSeni

U meénica fady L510S je proti gni¢am fady E2 zminén ovladaci panel.

» Pxi programovani stiskite tlatitko MODE a pomoci Sipek nastavte poZzadovanou
funkci a stiskgite tlatitko ENTER.

» P¥iptfikazu ENTER jeitba podrzZet tidtko cca 2 s.

* Nastavte hodnotu funkce a stiskn ENTER.

* Po nastaveni funkci stiskt® MODE.
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7.2 Obsluha ovladaciho panelu

Priklad uvedeni nic¢e do tovarniho nastaveni pro napajecisdiHz,

220V

wN e

No ok

Zapnuti m énice

Stisk MODE

Posunout
<

ENTER

A

<

ENTER

Stisk 2sec

Zobrazi se typ
meénice

13-00

Na displeji blika po zapnuti n#glad 5.00.
Stisknutim tldgitka MODE bude na displeji 00-00
Nasledr presunout Sipkou vlevo na oziemou nulu a pomoci Sipky nastavit

Stisk
MODE
-
13-00
Posunout
<
13‘08 ENTER
Nastavit 13-08
A
Nastavit 1150
1150 =
* ~ ENTER
5.00

Ménic¢ v tovarnim nastaveni

Po stisknuti tléitka ENTER je na displeji zobrazen tygmit, nagiklad 201
Stisknout tl&gitko MODE nastavit na displeji funkci 13-08

Funkci 13-08 nastavit na 1150
Po stisknuti tléitka ENTER pejde néni¢ do tovarniho nastaveni pra’ §0Hz.

Nasledr stisknout tlaitko MODE a na displeji bude adaj 5.00.
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7.3 Popis programovatelnych parametr

a

Skupina
parametr U

Popis

00 Z&kladni provozni nastaveni

01 Charakteristika V/f — skalarni fizeni
02 Parametry motoru

03 Multifunk&ni vstupy - vystupy

04 Analogoveé signaly/ Vstupy - vystupy
05 Predvolené frekvence

06 Sekvencni fizeni

07 Pfikazy START - STOP

08 Ochranné funkce u méni¢e a motoru
09 Sériova komunikace

10 PID regulator

11 Ridici funkce

12 Zobrazeni displeje a monitorovaci funkce
13 Kontrolni funkce
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Parametry skupiny 0 0 : Zakladni provozni nastaveni

Funkce

Popis

Rozsah

Tovarni
nastav.

Jednotky

Pozn.

00-00

Zpusobtizeni

0: Skalarnitizeni V/IF
1: Vektorové&tizeni

0

00-01

Sndr ot&eni motoru

0: Skr vpred
1: Reverzace

*1

00-02

Zdrojtidicich gikaz

0: Ovladaci klavesnice
1: Externitizeni Run/Stop
2:Rizeni po sériové lince

00-03

Alternativni zdroj
fidicich gikazi

0: Ovladaci klavesnice
1: Externitizeni Run/Stop
2:Rizeni po sériove lince

00-04

Zmsobtizeni

0: Smeér vpred (Run) —Stop
1: Run/Stop — Reverzace/Stop
2: 3-vodttové zapojeni

00-05

Zdroj frekvergnich
piikazi

Zakladni zdroj

0: Tlatitka UP/DOWN ovladaci
panel

: Potenciometr ovladaci panel

2: Externi analogovy signal vstug

AVI, 0-10mA

3: Externi analogovy signal vstuy
ACI, 4 — 20mA

4: Motorpotenciometr —ifkazy
Up/Down

5: Sériova komunikani linka

6: PID regulator ve funkci

[EEN

00-06

Alternativni zdroj
frekvertnich gikazi

Prepinani vstupy S1-S5

03-00 az 03-04 =12

0: Tlatitka UP(DOWN ovladaci
panel

1: Potenciometr ovladaci panel

2: Externi analogovy signal vstug
AVI

3: Externi analogovy signal vstug
ACI

4: Motorpotenciometr —ifkazy
Up/Down

5: Sériova komunikani linka

6: PID regulator ve funkci

00-07

Kombinace zdraj
frekvence

0: Zakladni zdroj
1: Zakladni zdroj + alternativni
zdroj

00-08

Maximalni frekvence
pro sériovou komunika¢

Vystupni frekvence 0.00 — 650.0

0 60

Hz

*4
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00-09 | Sériova komunikace - |0: Neni uschovan frekvence po |0
uchovani frekvence vypnuti napajeni
1: Uchovana nastavena frekvenge
po vypnuti napajeni
00-10 | Rezerva
00-11 | Pgateni vystupni 0.00 — 650.00 50.00 |Hz
frekvence nastavenfip 60.00
fizeni z klavesnice
00-12 [Horni mez frekvence |0.01 — 650.00 50.00 |Hz
60.00
00-13 |Dolni mez frekvence |0.01 —649.00 0.00 Hz
00-14 |Doba rozkhu 1 0.1 - 3600.0 10.00 |sec *1
00-15 |Doba dokhu 1 0.1 —3600.0 10.00 |sec *1
00-16 | Doba rozéhu 2 0.1 - 3600.0 10.00 sec *1
00-17 | Doba dokhu 2 0.1 - 3600.0 10.00 sec *1
00-18 | Frekvence krokovani 1.00 - 25.00 2.00 Hz *]
00-19 | Krokovani 0.1-255 0.5 sec *1
RozkEhovy cas
00-20 | Krokovani 0.1-255 0.5 sec *1
Dobk¢hovy cas
Parametry skupiny 01 : Charakteristika V/f —skala __rni fizeni
Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
01-00 |Zavislost V/f 1-7 1/4
7 Uzivatelska zavislost
01-01 | Maximalni nagi V/f Napéjeni: 230V, 170 - 264V |230 Vv
400V, 323 - 528V 440
01-02 | Maximalni frekvence 1.3-599.0 50/60 Hz
01-03 | Ponar nagti pri 0.0-100.0 100.0 %
maximalni frekvenci
01-04 | Stedni frekvence 2 1.30 -599.0 25/30 Hz
01-05 | Porar nagti pri sttedni | 0.0-100.0 50.0 %
frekvenci 2
01-06 | Stedni frekvence 1 1.30 - 599.0 10/12 Hz
01-07 | Ponar nagti pri sttredni | 0.0-100.0 20.0 %
frekvenci 1
01-08 | Minimalni frekvence 1.30- 100 1.30 Hz
01-09 | Porar nagti pri 0.1-20 8.0/34 | %
minimalni frekvenci
01-10 | Momentové zvysSeni 0-10.0 0.00 %
pii startu
01-11 | Startovaci frekvencéip |0.00 —10.00 0.00 Hz
fizeni V/f
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Parametry skupiny 02 : Parametry motoru

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.

02-00 |Proud motoru bez zatiZzeni A *4

02-01 | Jmenovity proud motoru A *4

02-02 | Kompenzace skluzu motoru 0.0—100.0 0.0 % |*1

02-03 | Jmenovité otay Ot/min | *4

02-04 | Jmenovité n&fd motoru \% *4

02-05 | Jmenovity vykon motoru kw

02-06 | Jmenovita frekvence motoru Hz

02-07 |Automaticka identifikace 0: Neni identifikace 0
Parameti motoru 1: Identifikace

02-08 | Odpor statoru Zjisténo pi identifikaci Q

02-09 | Odpor rotoru Zjisteéno gi identifikaci Q

02-10 az 02-12 Rezerva

02-13 |Vektoroveétizeni 0-100 100 %
Kompenzace skluzu

02-14 |Vektorovérizeni 0-100 100 %
Kompenzace momentu

02-15 |Vektoroveétizeni 0-100 50 %

ZvySeni momentuipnizkych
frekvencich (do 3Hz)

31




Parametry skupiny 03 : Multifunk éni vstupy — vystupy

Funkce

Popis

Rozsah

Tovarni
nastav.

Jednotky

Pozn.

03-00

Multifunkeni vstup S1

03-01

Multifunkéni vstup S2

03-02

Multifunkeni vstup S3

03-03

Multifunkeni vstup S4

03-04

Multifunkeni vstup S5

. Vpred/Stop

0

: Reverse/Stop z panelu

1

: Nastavena frekvence 1 (5-0!

) 2

: Nastavena frekvence 2 (5-0!

3) 3

: Nastavena frekvence 3 (5-0!
: Nastavena frekvence 4 (5-0
: Krokovani vped

: Krokovani vzad

: Motorpotenciometr UP

: Motorpotenciometr DOWN

OCoOoO~NO Ul WNEO

10: Repinani rozéh - dokzh 1
rozih - dokgh 2

11: Zakaz
zrychlovani/zpomalovani

12: Zakladni/alternativni zdroj
fizeni

13: Zakladni/alternativni zdroj
frekvence

14: Nouzovy STOP

15: Odpojeni vystupu

16: Zastaveni PID regulace

17: Reset nice

18: Start sekvendézeni

)
2)

17

03-05

Rezerva

03-06

Motorpotenciometr — Krg

K.00 — 5.00

0.00

Hz

03-07

Motorpotenciometr

Maody funkce

0: Po pikazu STOP astava
zachovana nastavena
frekvence.

Po zastaveni je funkce
UP/DOWN neéinna.

1: Po pikazu STOP fechazi

nastavena frekvence na nul

2: Po STOPistava zachovang
nastavena frekvence.
Po zastaveni je funkce
UP/DOWN dinna

03-08

Vzorkovaci perioda
Vstupy S1 — S5

1-200 vms

10

2ms

03-09

Stav vstupS1 — S5

0000: Vstupy S1 -S5 dawy
Aktivace sepnutim
1111: Vstupy S1 — S5 sepnuty
Aktivace rozepnutim

0000
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03-10 |Rezerva
03-11 | Vystupnirelé 0: M¢ni¢ v ¢innosti 0
Vystupy RA, RB 1: Chyba ngnice
2: Dosazena porovnavaci (3-13
frekvence
3: Frekvence v pasmu
(3-13 + 3-14)
4: Vystupni frekvence > (3-13)
5: Vystupni frekvence < (3-13)
6: Automaticky Restart
7: Kratkodoba ztrata napajeni
8: Nouzovy STOP
9: Blokovani funkce
10: RetiZzeni motoru (OL1)
11: Retizeni ngnice (OL2)
12: Rezerva
13:Dosazeni porovnavaciho
vystupniho proudu
14: Brzdkni ve funkci
03-12 | Rezerva
03-13 | Porovnavaci vystupni |0.00 — 650.00 0.00 Hz
frekvence
03-14 | Pasmo porovnavaci 0.00 - 30.0 2 Hz
frekvence
03-15 | Porovnavaci vystupni (0.1 —15.0 0.1 A
proud
03-16 | Zpozdni po dosazeni |0,1-10.0 0.1 sec
porovnavaciho proudu
03-17 | Rezerva
03-18 | Rezerva
03-19 | Stav kontaki relé 0: V normélnim stavu rozepnutq 0
RY1,RY2 1: V normalnim stavu sepnuté
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Parametry skupiny 04 : Analogové signaly / Vstupy — vystupy
Funkce Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
04-00 |Druh analogového Vstup AVI Vstup ACI 0
vstupniho signalu 0: |0-10V 0-20mA
1: |0-10V 4-20mA
2: |2-10V 0-20mA
3: [2-10V 4 —20mA
04-01 | Vzorkovaci perioda |1 - 200 50 2ms
vstup AVI
04-02 | Zesileni vstup AVI 0 - 1000 100 %
04-03 | Posun signalu vstup [0 - 100 0 %
AVI
04-04 | Snér posunu vstup | 0: Kladny 0
AVI 1: Zaporny
04-05 | Rezerva
04-06 | Vzorkovaci perioda |1 - 200 50 2ms
vstup ACI
04-07 | Zesileni vstup ACI 0-1000 100 %
04-08 | Posun signalu vstup [0 - 100 0 %
AACI
04-09 | Sngr posunu vstup | 0: Kladny 0
ACI 1: Zaporny
04-10 | Rezerva
04-11 | Analogovy vystup 0: Vystupni frekvence gmice
Vystupni mody 1: Pozadovana frekvence
2: Vystupni nagti
3: DC nagti meziobvodu
4: Proud motoru
04-12 | Analogovy vystup 0 - 1000 100 %
Zesileni
04-13 | Posun analogového |0 -100 0 %
vystupniho nagti
04-14 | Sn&r posuvu 0: Kladny 0
vystupniho nagti 1: Zaporny
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Parametry skupiny 05 : P fedvolené frekvence

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
05-00 |Predvolené doby rozinu | 0: Doby rozighu a dokhu je 0
a dokghu utena funkcemi
00-14, 00-15 prvrdasy
00-16, 00-17 druhgasy
1: Individualni doby rozéhu a

dolEhu

05-01 |Predvolena frekvence 0 5.00 Hz
Plati pro ovladaci panel |0.00 — 599.00

05-02 |Predvolena frekvence 1 5.00 Hz
05-03 | Predvolena frekvence 2 10.00 |Hz
05-04 |Predvolena frekvence 3 20.00 |Hz
05-05 |Predvolena frekvence 4 30.00 |Hz
05-06 |Predvolena frekvence 5 40.00 |Hz
05-07 |Predvolena frekvence 6 50.00 |Hz
05-08 |Predvolena frekvence 7 50.00 |Hz
05-09 - 05-16 Rezerva
05-17 | Doba rozéhu O (05-01) 10.00 sec
05-18 | Doba dokthu 0 (05-01) 10.00 sec
05-19 | Doba roz&hu 1 (05-02) |0-1 - 3600.0 10.00 | sec
05-20 | Doba dothu 1 (05-02) 10.00 sec
05-21 | Doba rozéhu 2 (05-03) 10.00 sec
05-22 | Doba dokthu 2 (05-03) 10.00 sec
05-23 | Doba rozéhu 3 (05-04) 10.00 sec
05-24 | Doba dokthu 3 (05-04) 10.00 sec
05-25 | Doba rozéhu 4 (05-05) 10.00 sec
05-27 | Doba dothu 4 (05-05) 10.00 sec
05-28 | Doba rozéghu 5 (05-06) 10.00 sec
05-29 | Doba dokhu 5 (05-06) 10.00 sec
05-30 | Doba dokhu 4 (05-05)
05-31 | Dobarozthu 5 (05-06)
05-32 | Doba dothu 5 (05-06)
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Parametry skupiny 06 : Sekven ¢éni Fizeni

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
06-00 |Druh sekvennihotizeni |0: Sekveminitizeni neni 0
povoleno
1: Jeden nastaveny cykl
2: Periodické opakovani cyklu
06-01 | Frekvence Useku 1 0.0 Hz
06-02 | Frekvence Useku 2 0.0 Hz
06-03 | Frekvence Useku 3 0.00 - 650.0 0.0 Hz
06-04 | Frekvence Useku 4 0.0 Hz
06-05 | Frekvence useku 5 0.0 Hz
06-06 | Frekvence Useku 6 0.0 Hz
06-07 | Frekvence Useku 7 0.0 Hz
06-08 - 06-15 Rezerva
06-16 | Trvani frekv. Useku 1 0.0 sec
06-17 | Trvani frekv. Useku 2 0.0 sec
06-18 | Trvani frekv. useku 3 |0-0 —3600.0 0.0 sec
06-19 | Trvani frekv. Useku 4 0.0 sec
06-20 | Trvani frekv. Useku 5 0.0 sec
06-21 | Trvani frekv. Useku 6 0.0 sec
06-22 | Trvani frekv. Useku 7 0.0 sec
06-23 — 06-31 Rezerva
06-32 | Sndr ot&eni Usek 1 0
06-33 | Snér otaeni Gsek 2 ~ |0: STOP 0
06-34 | Smar ot&eni Usek 3 % gg: ngdd 0
06-35 | Sndr ot&eni Usek 4 ' 0
06-36 | Srér ot&eni Usek 5 0
00-37 | Srér ot&eni Usek 6 0
00-38 | Srér ot&eni Usek 7 0
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Parametry skupiny 07 : P

fikazy START - STOP

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
07-00 |Kratkodoby vypadek 0: Restart rani¢e nepovolen 0
napajeni 1: Restart iénice povolen
07-01 | Zpozdni automatického | 0.0 — 800.0 0.0 sec
restartu po vypadku
napajeni
07-02 | Povoleny ptetrestaii |0 - 10 0
07-03 | Reset gnice 0: Reset umo2n pxi odpojeni |0
startovaciho signalu
1: Rest umoz&n pii aktivnim
startovacim signalu
07-04 |B¢h motoru po fipojeni | 0: BEh motoru po fipojeni 1
napdjeni a startovacim napajeni umozm
povelu 1: Beh motoru po fipojeni
napajeni neumo#n
07-05 |ZpozdEni rozkEhu po 1.0 - 300.0 1.0 sec
piipojeni napajeni
07-06 |Frekvence zahajeni 0.10 - 150.0 15 Hz
stejnosmrného brzdni
pii zastavovani inice
07-07 |Urovei vystupniho nagti | 0.0 - 100 50.0 %
pii zacatku
stejnosmrného brzdni
07-08 |Doba stejnosgrného 0.0 - 255 0.5 sec
brzd&ni pii zastavovani
menice
07-09 |Zpasob zastaveni 0: Zastaveni po nastavené ram|0
1: Volny dok&h motoru
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Parametry skupiny 08 : Ochranné funkce u m

éni¢e a motoru

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
08-00 |Ochrana proti zastaven|xxxx0: Ochrana f rozbehu
menice @¢inn&
xxxx1: Ochranap rozbshu
nefinna
xxx0x: Ochrana p zastavovani
dinna
xxx1x: Ochrana  zastavovani
nedinna
xX0xx: Ochrana  chodu
nénice Cinna
xx1xx: Ochrana  chodu
nénice nedinna
x0xxx: Ochrana p prepeti
dinna
x1xxx: Ochrana p prepeti
nefinna
08-01 | Uroves ochrany pi 50 — 200 200 %
rozkehu
08-02 | Urove ochrany pi 50 — 200 200 %
zastavovani
08-03 | Urove ochrany pi 50 - 200 200 %
ustdleném chodu
08-04 | Ochrana protiippsti Jednofazoveé napajeni 380V
Trifazové napéjeni 700V
08-05 | Elektronicka ochrana |0: Ochrana &inna 0
motoru proti petizeni 1: Ochrana natinna
08-06 | Funkce rnice po 0: Zastaveni motoru volnym 0
aktivaci elektronické dolzhem
ochrany 1: Pokr&ovani v khu motoru
A hldSeni OL1
08-07 |Funkce chladicich 0: Automatické spushi po 1

ventilatofi ménice

dosaZeni mezni teploty uunit
menice

: Ventilatory veinnosti [

chodu mnice

.. Ventilatory winnosti po

zapnuti rénice

08-08

Regulace nafi v
meziobvodu

: Funkce vzdy &inna
: Funkce netinna
: Funkce netinné pro stav

STOP

: Funkce netinna i

zastavovani

: Funkce netinna i

zastavovani a ve stavu STO}

U
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08-09 | Ztrata vstupni faze 0: Funkce &iaha 0
1: Funkce dinna
Parametry skupiny 09 : Sériova komunikace
Funkce | Popis Rozsah Tovarni Jednotky | Pozn.
nastav.
09-00 |Patet gipojenych ngni¢a | 1-32 1
09-01 | Druh komunikace 0: RTU Code 0
1: ASCII Code
09-02 | Komunikani rychlost 0: 4800 2
Baud (bps) 1: 9600 bps
2: 19200
3: 38400
09-03 | Pget STOP bit 0: 1 STOP bit 0
1: 0 STOP bity
09-04 | Volba parity 0: Bez parity 0
1: Suda parit
2: Licha parita
09-05 | Datovy format 0: Data 8 bit
1: Data 7 bit
09-06 |Cas pro detekci fierudeni| 0.0 — 25.5 0.0 - 25.5 sec
komunikace
09-07 | Stav po detekci@ruSeni |0: Zastaveni po deéhové 0
komunikace ramg viz 00-15
1: Volny dokzh
2: Zastaveni po déhové
ramg viz 00-17
3: Pokr&ovani véinnosti
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Parametry skupiny 10 : PID reqgulator

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
10-00 |Zadani zadané hodnoty |0: Potenciometr na ovladacim |1
panelu
1: Analogovy vstup All
2: Analogovy vstup Al2
3: Zadani zadané hodnoty po
sériové lince
4: Zadéni z klavesnice viz 10-0
10-01 |Zpétnovazebni signal 0: Potenciometr na ovladacim |2
PID regulatoru panelu
1: Analogovy vstup All
2: Analogovy vstup Al2
3: Sériova linka
10-02 | Zadana frekvence 0.0 - 100.0% 50.0 %
z ovladaciho panelu z jmenovité frekvence
10-03 | Zpisob funkce PID 0: Regulator nefurdni 0 0
regulatoru 1: Regulator fun&ni, derivani
sloZka paralelhs integréni
2: Regulator funéni
D slozka ve ziné vazls
3: Obracena funkce viz popis
4: Obracena funkce viz popis
10-04 | Zesileni zfinovazebnihg0.00 — 10.00 1.00 %
signalu
10-05 |Proporcionalni zesileni |0.0 - 100 1.0
10-06 | Integrani casova 0.0 - 100.0 10.0 sec
konstanta
10-07 | Derivé&ni ¢asova 0.0 - 100.0 0 sec
konstanta
10-08 | Offset PID regulatoru 0: Kladny 0
1: Zaporny
10-09 | Velikost offsetu 0-109 0 %
10-10 |Casova konstanta filtru [0.0 — 2.5 0 sec
PID regulatoru
10-11 | Ztrata zgtnovazebniho |0: Funkce netinna 0
signalu 1: Méni¢ pokrauje veinnosti
2: STOP ngnice
10-12 | Urove detekce ztraty |0 - 100 0 %
zpétnovazebniho signalu
10-13 | Doba za kterou je 0.0 - 25.5sec 1 sec
detekovana ztrata
zpstnovazebniho signalu
10-14 | Limit integrani sloZky 0 -109 100 %
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10-15 | Nulovéni integkai 0: Funkce netinna 0

slozky pro stav 1: Nulovani za 1 sec

Z&dana hodnota = 30: Nulovani za 30 sec

zpstnovazebni hodnota

Parametry skupiny 11 : Ridici funkce
Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
11-00 |Reverzace motoru 0: Reverzace umoZna 0
1: Reverzace neumo3ma

11-01 |Nosna frekvence 1-16 kHz 5 kHz
10-02 | Rezerva
11-03 | Automatické snizeni 0: Funkce nefinna

nosné frekvenceip 1: Funkce dinn&a

naristu teploty
11-04 | S kivka pro rozksh 1 0.0 -4.0 0.00 sec
11-05 | S kivka pro rozksh 2 0.0 -4.0 0.00 sec
11-06 | S kivka pro dolksh 1 0.0 -4.0 0.00 sec
11-07 | S kivka pro dolksh 2 0.0 -4.0 0.00 sec
11-08 | Vynechana frekvence 1| 0.00 - 650.00 0.00 Hz
11-09 | Vynechana frekvence 2 0.00 -650.00 0.00 Hz
11-10 | Vynechana frekvence 3| 0.00 - 650.00 0.00 Hz
11-11 | Pasmo vynechané 0.00 - 30.0 0.00 Hz

frekvence
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Parametry skupiny 12 : Zobrazeni displeje a monitor

ovaci funkce

Funkce

Popis

Rozsah

Tovarni
nastav.

Jednotky

Pozn.

12-00

Zobrazeni stavu #mice

0

Zobrazeni frekvence
Zakladni nastaveni
Vystupni proud
Vystupni nagti

1
2
3: DC napti meziobvodu
4:
5
6
7

Teplota chlade

: PID zgtnovazebni natti
: Analogovy signal — vstup Al]
: Analogovy signal — vstup Al

Nastaveni lze libovok
kombinovat.
Napriklad 01243

00000

12-01

Format zgtnovazebniho
signalu - nagti

0:
1:
2:

Celaiselny (xxx)
Jedno desetinné misto (xx.x)
Dw¢ desetinna mista (X.xx)

12-02

Rezerva

12-03

Nastaveni ot&ek

- 65535

1500
1800

RPM

12-04

Zobrazeni frekvence neh
ot&’ek motoru

wWN PO

: Zobrazeni vystupni frekvenct
: Zobrazeni otgek (Xxxx)

. Zobrazeni oté&ek (xxx.x)

. Zobrazeni otk (xx.xx)

0
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Parametry skupiny 13 : Kontrolni funkce

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
13-00 | Typovy kod nénice
13-01 | Verze softwaru
13-02 |Posledni 3 chybova
hlaSeni
13-03 | Doba provozu émice 1 | 0 - 23 hodiny
13-04 | Doba provozu émice 2 | 0 - 65535 dny
13-05 | Zmisob zaznamu doby |0: Méni¢ pod nagtim 0
provozu 1: meni¢ v ¢innosti
13-06 |Uzanteni parametr 0: Neuzanmieno 0
1: Uzanteno, Ize minit pouze
funkce 05-01 az 05-15
2: Uzanteny pouze funkce
05-01 az 05-15
3:Uzanteny vSechny funkce
krome funkce 13-06
13- 08 | Tovarni nastaveni 1150: Nastaveni protsb0Hz 0000

1160: Nastaveni prots60Hz
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8. Podrobny popis parametr

Parametry skupiny 00 : Zakladni provozni nastaveni

Parametr 00-00 : Zpisob¥izeni
00-00: Skalarnitizeni V/f
00-01: Vektorovérizeni

Vektorovéiizeni je vhodné proétSinu aplikaci wetre rychlych zngn zatze.
Skalarnitizeni V/f je vhodné pro pumpy a ventilatory.
Ve skalarnim rezimu Ize nastavit funkci uspory greer

Nastavena
frekvence

00-13

f-min

00-14 00-15 J

Rozbgh Dobéh

Zakladni provozni gibehy frekvence.
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Parametry skupiny 01 : Charakteristika V/f — skalar

ni fizeni

01-00 : Volba zavislosti V/f pro skalarnitizeni
Je nastaveno 17 zavislosti V/f které uZivatel polile charakteru aplikace

Parametr Maximalni frekvence Parametr Maximalnf frekvence
01-00 50 Hz (10-0) 60 Hz
Pro obecné
. 0 9
aplikace
Hz
15 3 60 650 "~

Velky 1
moment
Vv nizké 2
frekvenci

3
Klesajici 4
moment

5

6
Konstantni
vykon 7

8 .

0,5 5 50 650 05 6 60 650

Nastavené zavislosti V/f pra&gbné aplikace.
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01-10 : Momentové zvySeni
Rozsah nastaveni: 0 — 10,0%

01-10 : Momentové zvySeni
Rozsah nastaveni: 0 — 10.0%

01-11 : Startovaci frekvence praizeni V/f
Rozsah nastaveni: 0.00 — 10.00 ms

Parametry skupiny 02 : Parametry motoru

Automaticka identifikace motoru viz parametr 02-14.
Pred automatickou identifikaci je zapelbi nejdive zadat parametry motoru.
Identifikované Udaje o fpojeném motoru jsou zapsany jako parametry 0371@2-16.

Upozorn éni

Identifikace parametri motoru je ve stacionarnim stavu motoru. V pifibéhu
identifikace se motor neoté&i a na displeji je zobrazeno hlaseni —AE-.

Neni tedy zapotebi odpojovat za&Zz motoru.

V pribéhu identifikace jsou Fidici signély ne@&inné.

Pred identifikaci musi byt motor zastaven.

Identifikovatelné parametry jsou pouzity pouze provektorovy rezim.

02-04: Napajeci nagti ménice, nastavuje se podle nafpi napajeci sit
Jednofazoveé napajeni 1 x 220V (170264-0V)
Trojfazoveé napajeni 3 x 400V (323.528.0V)
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Parametry skupiny 03 : Multifunk  €ni vstupy — vystupy

03-00 Multifunk ¢&ni vstup S1

03-01 Multifunk ¢&ni vstup S2

03-02 Multifunk ¢&ni vstup S3

03-03 Multifunk ¢&ni vstup S4

03-04 Multifunk ¢&ni vstup S5
0 : Prikaz Vpied/STOP
1: Prikaz Reverzace/STOP
2 . Predvolena frekvence O............ccooeiiiiiiiiiiine e, Parametr 05-02
3: Predvolend frekvence 1.........ccccovviiiiiiiiiiiie e, Parametr 05-03
4 : Predvolena frekvence 2..........ccovvviiiiiii i, Parametr 05-05

Nastaveni| 5 : Piedvolend frekvence 3............coooiiiiiiiiiiiiiine i Parametr 05-09

6 : Krokovani vpied...............coevviiiininennnn. Parametry 00-02=1, 00-04=1
7 . Krokovanivzad..........ccccccevviiiiiiiiinii, Parametry @=Q, 00-04=1
8 : Motorpotenciometr UP......... Parametry 00-05 = 4, 03-06 = 0.00 — 5.00H
9 : Motorpotenciometr DOWN... Parametry 00-05 = 4, 03-06 = 0.00 — 5.00}
10: Prepinani: Rozléh - dobéh 1, RozkEh - dobéh 2
11: Zakaz zrychlovani/zpomalovani
12: Z&kladni/alternativni zdroj Fizeni....................Parametry 00-02/00-03
13: Zakladni/alternativni zdroj frekvence............... Parametry 00-05/00-06
14: Nouzovy STOP po zpomalovaci ramf
15: Zastaveni motoru volnym dolghem
16: Blokovani funkce PID regulatoru.................... Parametry skupina 10
17: RESET menice

Hz
Hz
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Predvolené frekvence
Navazujici tabulka podavaehled o pedvolenych frekvencichipzapinani vstup S2 az S5.
Vstup S1 nastaveni: 03-00 = 0.

Krome frekvence je mozné nastavit pro kazdoedvolenou frekvenci dobu ro#tu a
dobkhu viz funkce 05-00.

Frekvence Vstupy S2 — S5 Frekvence | Acc-time Dec-time
S5 S4 S3 S2

0 VYP VYP VYP VYP 05-01 05-17 05-18
1 VYP VYP VYP ZAP 05-02 05-19 05-20
2 VYP VYP ZAP VYP 05-03 05-21 05-22
3 VYP VYP ZAP ZAP 05-04 05-23 05-24
4 VYP ZAP VYP VYP 05-05 05-25 05-26
5 VYP ZAP VYP ZAP 05-06 05-27 05-28
6 VYP ZAP ZAP VYP 05-07 05-29 05-30
7 VYP ZAP ZAP ZAP 05-08 05-31 05-32

Acc-time = Doba rozl&hu

Dec-time = Doba dobhu

* Pro piredvolené frekvence je mozné vyuzit stejné doby re¢hu a dokéhu, nebo
je mozné pro kazdou gfedvolenou frekvenci nastavit samostathdobu rozbéhu a
dobu dobghu.

* Pro frekvenci uréenou 05-01 je keba nastavit parametr 00-05 =0 a frekvenci
nastavit tla¢itky na ovladacim panelu.

05-00 Doby rozbéhu a dokéhu

[0] : Spoleina doba rozkEhu a dokéhu pro vSechny gredvolené frekvence
Rozsah | [1]: Individudln & nastavitelna doba rozigéhu a dobéhu pro kazdou
predvolenou frekvenci

03-06 : Krok motorpotenciometru
Rozsah nastaveni: 0.00 — 5.00 Hz
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Motorpotenciometr — stisknuti S2,S3

03-07:  Motorpotenciometr po ffikazu STOP

03-07: 0 Po zastaveni &mice je nastavena frekvence zachovana
V klidovém stavu je funkce UP/DOWMe®inna

03-07: 1 Po zastaveni #&niée je nulovana nastavena frekvence
V klidovém stavu je funkce UP/DPWNeinna

03-07: 2 Po zastaveni &nife je nastavena frekvence zachovana
V klidovém stavu Ize #nit frekvenci, funkce UP/DOWN je zachovana.

03-08: Multifunkéni vstupy S1 — S5, periodéteni stavu (scan time)
Rozsah nastaveni: 1 — 200 ms

03-09: Polarita vstupi S1 — S5

V klidové stavu : NO - O oteweny vstup, NC — Sepnuty vstup
Rozsah | [xxxx0]:S1 NO [xxxx1]: S1 NC

[xxx0x] : S2 NO [xxx1x] : S1 NC

[xx0Oxx] : S3 NO [xx1xx]: S1 NC

[XOxxx] : S4 NO [X1xxx] : S1 NC

[Oxxxx] : S5 NO [Ixxxx] : S1 NC

Pii polaritt vstupi NO jsou vstupy otérena a aktivuji se sepnutim S- COM
(propojka JP1 v posici NPN) , nebo S - +24V(pr&pa]P1 v posici PNP).

Pii polaritt vstupi NC jsou vstupy sepnuté a aktivuji se rozepnutim
S- COM, nebo S - +24V
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03-11 |Vystupnirelé RY1 — Kontakty R1C, R1B, R1A
03-12 |Vystupnirelé RY2 — Kontakty R2C, R2A
0 : Méni¢ v chodu
1: Chyba meénice
2 . Frekvence mimo nastaveny rozsah............. Viz parametr 03-14
3. Frekvence v definovaném pasmu................ 03-13 £ 03-14
4 : Frekvence ¥tSi nez nastavené hodnota.... ..... Viz parametr 03-13
Nastaveni| 5 : Frekvence niZsi nez nastavené hodnata......... Viz parametr 03-03
6 : Automaticky restart
7 . Kratkodoba ztrata napajeni............cccccceeeeeeee Viz parametr 07-00
8 : Nouzovy STOP
9 : Volny dobéh motoru
10: PretiZzeni motoru — hlaSeni OL1
11: Pretizeni nénic¢e — hlaSeni OL2
12: Momentové gFetizeni — hlaSeni OL3
13: Dosazena pedvolena hodnota proudu.....Viz parametry03-15, 03-16
14: Dosazena pedvolend frekvence brzdni pri zastaveni. ..03-17, 03-18

50




Parametry skupiny 04 : Analogové signaly / Vstupy —

vystupy

Analogové

signaly pro

fizeni frekvence

04-00

Analogoveé vstupy Al1/Al2

Rozsah

Vstup All
[0]:0-10V (0-20mA)
[1]: 0 - 10V (0-20mA)
[2] : 2 -10V (4-20mA)
[3]:2-10V (4-20mA)

Sp Al2

0-10V (ROmA)

2 - 10V 420mA)
0-10V {920mA)
2 - 10V 420mA)

Volba nagtovych a proudovych vstupse provadi pomoci propojek JP2 a JP3.
Zakladni ptibéhy zavislosti frekvence na analogovych vstupech.

f f
100% 100%
BOHz [ === -=-rms BOHZNG -~ - - ot 50H4
B
D
25Hz T A 25Hz oo TN 25H7
: C
u : U u
° 5V 10v 0 5V 10V of 7 5V 10V
(20mA) (20mA) 7 (ama) (20mA)
20%
Obr 1 Obr. 2 Obr.3
Typ signalu 04-02 | 04-03 | 04-04 | 04-05 Poznamka
A | 0-10V, 0-20mA | 100%| 0% 0 0 Zakladni zavislost
B | 0-10V, 0-20mA | 100%| 50% 0 0 |Rizeni 25Hz — 50Hz
C | 10-0V, 20-OmA| 100% 0% 0 1 Maximu ridipodpovida nulov3
frekvence
D | 10-0V, 20-OmA | 100%| 50% 0 1 |Rizeni 50Hz — 25Hz
E 4-20 mA 100% | 20% 1 0 Analogovy vstup 4-20mA
F 0-5Vv 100% | 50% 1 1 Analogovy vstup 0 -5V
Maximum nagti odpovida
nulova frekvence
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Analogové vystupni signaly

04-11 Analogovy vystup

[0] : Vystupni frekvence

Rozsah | [1]: Ridici signal pro pozadovanou frekvenci
[2] : DC napéti meziobvodu

[3]: Vystupni proud

V tovarnim nastaveni je rozsah vystupnihogtiap— 10V. Pomoci dale uvedenych pararnetr
je mozné vystupni fbéh vhodré modifikovat.

04-12 Zesileni vystupniho piibéhu napéti

Rozsah 0-100%

04-13 Posun vystupniho nagti

Rozsah 0 —-100%

04-14 Charakter posuvu vystupniho nagti

Rozsah | [0] Kladny posuv  [1] Zaporny posuv

04-15 Z&kladni pribéh

Rozsah | [0] Narist napéti  [1] Pokles najgti

Parametry skupiny 05 : P fedvolené frekvence

Tabulka gedvolenych frekvenci je uvedena u skupiny parain@®r Dle uvedené tabulky je
mozné nastavit 16 frekvenciti gpinani vstup S2 az S5.

Pro predvolené frekvence je mozné vyuzit stejné doby oéhu a dobéhu, nebo je
mozné pro kazdou gfedvolenou frekvenci nastavit samostaghdobu rozbéhu a dobu
dobéhu.

05-00 Doby rozbéhu a dobéhu

[0] : Spoleina doba rozkEhu a dokéhu pro vSechny gredvolené frekvence
Rozsah | [1]: Individudln & nastavitelna doba rozigéhu a dobéhu pro kazdou
predvolenou frekvenci
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Parametry skupiny 06 : Sekven ¢éni Fizeni

06-00 Analogovy vystup
[0] : Sekver¥ni Fizeni neni povoleno
Rozsah | [1]: Jeden cykl sekvetiniho rizeni
[2] : Periodické opakovani cyklu
[3] : Jeden cykl, koné€na frekvence je startovaci frekvenci nového cyklu
[4] . Po preruSeni sekvence start od gi@itku sekvertniho rizeni
[5]: Po prerusSeni sekvence pokréovani v sekvegnim rizeni
Frekvence dikiho cyklu Rozsah
06-01 Frekvence cyklu 1
06-02 Frekvence cyklu 2
06-03 Frekvence cyklu 3
06-04 Frekvence cyklu 4 0.00 - 650.00 Hz
06-05 Frekvence cyklu 5
06-06 Frekvence cyklu 6
06-07 Frekvence cyklu 7
Doba trvani diléiho cyklu Rozsah
06-16 Doba trvani cyklu O
06-17 Doba trvani cyklu 1 [0] . STOP
06-18 Doba trvani cyklu 2 [1] : Chod vpied
06-19 Doba trvani cyklu 3 [2] : Chod vzad
06-20 Doba trvani cyklu 4
06-21 Doba trvani cyklu 5
06-22 Doba trvani cyklu 6
06-23 Doba trvani cyklu 7
Smér ota¢eni motoru Rozsah
06-32 Smer ot&eni motoru 0 FWD: 0
06-33 Smer ot&eni motoru 0 REV: 1
06-34 Smer ot&eni motoru 0
06-35 Smer ot&eni motoru 0
06-36 Smer ot&eni motoru 0
06-37 Smer ot&eni motoru 0
06-38 Smer ot&eni motoru 0
06-39 Smer ot&eni motoru 0
06-47 Smer ot&eni motoru 0

» Sekvernitizeni se startuje z libovolného vstiupl — S3, odpovidajici parametr
skupiny 03 = 18.
» U sekve®nihotizeni Ize nastavit 15 pracovnich aykvyolit dobu trvani cyklu a sén
ot&eni motoru.
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A Hz

<—»
06-19

Priklad jednoho pracovniho cyklu.
Startovaci frekvence pracovniho cyklu jgéama parametrem 05-01.

A Hz

y ~

«»
‘ 06-19
RUN:

Priklad dvou pracovnich cyikl
Startovaci frekvence pracovniho cyklu jgéama parametrem 05-01.
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Parametry skupiny 07 : P fFikazy START - STOP

07-06 Startovaci frekvence DC brzdni

Rozsah 0.10 - 10.00 Hz

07-07 Uroveii vystupniho nagti pro zacatek brzdéni

Rozsah 0.0 — 100.0%

07-08 Doba stejnosnérného brzdéni

Rozsah 0.0 —25.5sec

Hz
07-06 N\
07-08
A\ > >
RUN L I STOP =
Casovy piibéh stejnosnsrného brzdni.
Parametry skupiny 10 : PID requlator
Principiélni zapojeni PID regulatoru
Pfevodnik na nomalizovany signal
0-10V nebo 4 -20mA
AP
Cidlo
. Skute énahodnota
Zadana hodnota
Al2
M&nié M ac
3F Regulovana
) soustava
Al PID reguléator
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Vnit¥ni usparadani PID regulatoru

Z&dana
hodnota

10-00

Skutecna
hodnota

1001

10-03=0 STOP
1003 * 1 [ro
P — [p to o | Zpozdeni au ¥
/] [Posive e 1005 ®_i 1010 [ |7 | =2
- 10-12
> Negative
34 ‘VI ~ 1014 4 10-15 - 10-03=1,2,34
10-06 10-15 Offset
10-08
10-03
1,3 10-09
> D100 /* ? 1007
” -
ol 24
13
_ | 00
10-21
10-22

Regulator je ve funkci pro nastaveni parametru 00-B =1.

10-00 Zdroj Zzadané hodnoty
[0] : Potenciometr na ovladacim panelu
Rozsah | [1]: Externi analogovy vstup All
[2] : Externi analogovy vstup Al2
[3]: Zadana hodnota nastavena po sériové lince
[4] . Ovladaci panel pro parametr 10-02
10-01 Zdroj zp étnovazebni hodnoty
[1] . Externi analogovy vstup All
Rozsah | [2]: Externi analogovy vstup Al2
[3]: Zadana hodnota nastavena po sériové lince
10-02 Nastaveni Zzadané hodnoty z ovladaciho panelu
Rozsah | 0.0 - 100.0 %
10-03 Funkce PID regulatoru
[0] : PID nefunkéni
Rozsah | [1]: Zaporna regulaéni odchylka — Frekvence néni¢e nanista

2] :

[3]
[4] :

Derivani sloZzka paralelré s proporcionalni a integrani slozkou
Zaporna regulaéni odchylka — Frekvence néni¢e nanista
Derivace skut&né hodnoty

Z4porna regulaéni odchylka — Frekvence nénice klesa
Derivani sloZzka paralelré s proporcionalni a integrani slozkou
Z4porna regulaéni odchylka — Frekvence néni¢e klesa
Derivace skuté&né hodnoty
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Priklady nastaveni:
* Regulace teploty, jtoku, rychlosti dopravniku 10-03 =0
* Regulace teploty u chladiciho systému 10-03 = 3

Regulaéni odchylka = skut&na hodnota - Zadana hodnota

10-04 Zesileni signalu regul&ni odchylky

Rozsah | 0.0 - 100.0 %

10-05 Zesileni PID regulatoru

Rozsah | 0.0-10.0

10-06 Integraéni ¢asova konstanta

Rozsah | 0.0 - 100.0 sec

10-07 Derivaéni ¢asova konstanta

Rozsah | 0.0 - 100.0 sec

10-08 Offset vystupu PID regulatoru

Rozsah | [0]: Kladny offset (posunuti)
[1] . Z&porny offset (posunuti)

10-09 Velikost offsetu

Rozsah 0-109 %

10-10 Casova konstanta vystupniho filtru PID regulatoru

Rozsah | 0.0-2.5sec

10-11 | Funkce regulatoru po preruSeni z@tné vazby od snimée

Rozsah [0]: Funkce nelinna
[1] : Méni¢ pokraéuje v €innosti a frekvence jefizena ze vstupu All
[2] . STOP mgni¢e

10-12 Ztrata zpétnovazebniho signalu, Urové detekce

Rozsah | 0 —-100%

10-13 Ztrata zp étnovazebniho signalugasova doba pro vyhodnoceni

Rozsah | 0.0 —25.5 sec
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10-14 Limita integra ¢ni slozky — zabraréni saturace vystupu PID regulatoru

Rozsah | 0-100%

10-15 RESET integraéni slozky — periodické nulovani integré&ni slozky

Rozsah | [0]: Funkce nelinna
[1] : Nulovani po 1 sec
[30] : Nastavitelna doba pro nulovani v rozmezi 1 30 sec
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10. Indikace chybovych stav

Kod Vyznam Prav&podobna ficina| Co ctlat ?
ou Vysoké napti 1. Napdjeci nafti mimo|1l. Kontrolovat napajeq
povolenou mez napeti.

2. Velka kineticka energig2. Zapojit brzdny odpol
za€ze a neni zapojen piipadré snizit jehd
brzdny odpor hodnotu

LU Mal& napéjeci napi | 1. Pokles nagti v siti 1. Kontrolovat napéjeq

2. Porucha obvodu  napti

detekce nafi 2. Zaslat igni¢ na opravu
OH Tepelné petizeni 1. Je poskozen obvod |1. Zaslat n&ni¢ k opraw
detekce teploty

2. Okolni teplota je fliS|2. Snizte teplotu okol
vysoka, neni zaji8ha ZlepSete ventilaci
ventilace

COL Chyba pantti Chyba pantti EEPROM Zaslat néni¢ k oprav
EEPROM

EPr Chyba snimeée Chyba snimé& proudu Zaslat gmi¢ k oprav
proudu
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Chyby které Ize nulovat ru

€éné, nebo dochazi k nulovani utomaticky

Kod Vyznam Prav&podobna ficina| Co ctlat ?
OC-S Proudové fetizeni |1. Zkrat ve vinuti motoru |4. Kontrolujte motor
pii startu nénice 2. Zemni zkrat vinuti 2. Kontrolujte izol&ni
motoru odpor vinuti
3. PoSkozen vystupni |3. ZaSlete mini¢ k opraw
tranzistorovy modul
OoC-d Proudoveé getizeni | Rozkehova rampa je ii#liS | Prodlouzit dobu rozthu
pii rozbchu kratka
OC- A |Proudové fetizeni |1. Je nastavena kratkda |1. ProdluZte dobu rozinu
pii rozb¢hu menice doba rozthu 2. Zvolit méni¢ svysSim
2. Mg¢ni¢ je vykonog vykonem
poddimenzovan 3. Kontrolujte motor
3. Zkrat mezi vinutimi 4. Kontrolujte motor
motoru 5. ZaSlete mini¢ k opraw
4 . Poskozen modul IGBT
OC-C Proudové fetizeni |1. Dochazi krazovym |1. ZvySte vykon ninice
pfi ustaleném chodd  zm¢nédm z&tze Opakovat automatickd
identifikaci
2. Dochazi ke prudkym |2. Zapojte na vstup #mice
zmeénam vstupniho narazovou tlumivku.
nageti
OV-C Zvyseni na@ti 1. Filis kratka doba 1. Prodluzte dobu zpomp-
v meziobvodu p zpomalovani ifp vyso- lovani
zastavovani kém momentu 2. Zapojte brzdny odpo
setrvénosti nebo vpripact jeho
pouziti  snizte jeh
2. Kolisani vstupniho velikost
naeti 3. Pouzijte iEni¢ o wtsSim
vykonu
LF Ztrata vystupni faze | iBruSeni propojeni &ni¢ - | Kontrolujte propojeni

motor
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Chyby nulovatelné ru €éné

Kod Vyznam Prav&podobna ficina| Co ctlat ?
OC Proudové fetizeni Porucha obvodu detekcgasSlete mini¢ do opravy
v rezimu STOP proudu
OL1 PretiZzeni motoru IS vysoka zaiz Volte motor o ¥tSim
vykonu
OoL2 Pretizeni ndnice HiliS vysoka zatz Zvolte wtSi vykon ngnice
OL3 Momentové petizeni| 1. Pxilis velka zatz 1. Zvolte wtSi meni¢
2. Nevhodre nastavené |2. Nastavte spravn parad

parameti (8-15), metry (9-14), (9-15)
(8-16)

LU-C Nizké napajeci napi | 1. Nizké napti sit 1. ZlepSete kvalitu napéjer

v prabéhu ¢innosti

2. Velké zn¢ny napdjeciho
nagti v pribéhu
¢innosti

pripadre

2. Zapojte na vstup &nice
tlumivku
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Indikace speciélnich stav

Kod Vyznam Popis indikace
STPO Zastaveni, HlaSeni pro frekvenct 0.1 Hz
nulova rychlost
U meénice je externfizeni a sepnut zapinaci obvod
STP1 Neni mozny pimy|00-02 =1 nebo 00-03 =1
start nEnice po| Pro start po fipojeni napajeni a sepnuty zapinaci obvod
pripojeni napajeni | nastavte 07-03 =1
STP2 Povel pro nouzovéNouzové zastaveni titkem stop.
zastaveni tldtkem | Pro dalSi start gmice je ¥eba vypnout a znovu zapnout
STOP napéajeni
E.S. Nouzové zastaveni Nouzové zastaveni tlakem gipojenym ke vstupm fidici
Povel dalkovym |svorkovnice.
tlacitkem 03-05=14
b.b. Odpojeni Odpojeni vystupniho IGBT modulu a zastaveni mo
koncového volnym dolghem.
tranzistorového Odpojeni tlgitkem gipojenym kiidici svorkovnici.
bloku 03-05 =15
Chyba i V prabéhu automatické identifikace parametmotoru doslq
ALEr automatické k chyks.
identifikaci Opakujte proces identifikace
PdEr PreruSeni z§gtné Je detekovanorpruseni signalu odidla skut&né hodnoty.
vazby u PID
regulatoru
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Indikace poruch p Fi Fizeni z ovladaciho panel
K chybam dochaziipnastavovani paramétmenice.

[r

Kod Vyznam Prav&podobna ficina Co d¢lat ?

LOC Uzaweni paramefr | Pokus zminit parametry fi Nastavit 13-06 =0
pii uzanteném mnici
Nebo zne¢na ot&eni i Nastavit 11-00 = 0, reverzace
Nepovolené reverzaci povolen&

Errl Chyba operace 1.Pokus zninit frekvenci Frekvenci |ze rénit tlacitky A ¥
tlacitky A ¥ kdyZ pracuje pouze Pi ovladani rm¥nice z
meéni¢ na gredvolené frekvenc| panelu

2. Pokus o z#nu paramef,
které nelze rnit v pribéhu Zmenit tyto parametry pouze
cinnosti nEnice ve stavu STOP

Err2 Chyba nastaveni Parametr 00-13 je mimo rozsah | Zkontrolovat nastaveni parami

frekvenci parametit 11-08 £ 11-11 nebo skupiny 11-08 az 11-11
11-09 + 11-11 nebo 11-10 £ 11
Err5 Zmena paramefrneni| 1. Vyslani  ridiciho poveld Nemgnit parametry skupiny 09
povolena v pkb¢hu v priabéhu sériové komunikace v pribéhu komunikace
sériové komunikace
2. Znena paramefr 09-02 az
09-06 v pibéhu komunikace
Erré Chyba komunikace Chyba zapojeni Zkontrolujte zapojeni
Nespravné parametry Nastavte sprawnparametry
Checksum chybny komunikace
Chyba komunikéniho protokolu
Err7 Chyba nastaveni Pokus o zrenu 13-00 az 13-04 Nemenit tyto parametry

parameti

Nespravna funkce detektoru
proudu a nai

Resetujte @ni¢, pri trvalé chyks
zaslat k opray
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11. Pfidavné obvodove prvky

Narazove tlumivky

Typ méniée Narazové tlumivky
Proud (A) Induk ¢énost
(mH)
E510-2P5-H1F 5 10
E510-201-H1F 5 10
E 510
E510-202-H1F 10 6
E510-203-H1F 20 1
E510-401-H3F 5 10
E510
E510-402-H3F 10 6
E510-403-H3F 10 4
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OdruSovaci filtry

Typ ménice

St’ové napajeni Typ filtru pro odruSeni dle
CSN EN 6003

Trida odrusSeni C3 Tida odrusSeni C1

E510-2P5-H1F

E510-201-H1F

E510-202-H1F

E510-203-H1F

FS6146-11-07

230V/50Hz, Filtr je sowasti FS6146-11-07

L1, N, PE menice

FS6146-27-07

FS6146-27-07

E510-401-H3F

E510-402-H3F

E510-403-H3F

FS6149-4.6-07
3 x 400V/ 50Hz,

L1lo13 pe | Filtrje sodast FS6149-4.6-07
menice

FS6149-10-07

Filtr

Zakladni rozm ér = Zastavna plocha x vyska
(mm)

FS6146-11-07

(91 x 192) x (vySka = 28)

FS6149-4.6-07

FS6146-27-07

(128 x 215) x (vySka = 37)

FS6149-10-07

FS6149-28-07

(188 x 289) x (vySka =42)
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12. Splnéni poZzadavk G norem

Pro nenice frekvence typovéady E510 vystavil vyrobce dne 19.03.2012
prohlaseni o sh@dv souladu s pozadavky evropskychésmic.

» 2006/95/EC Low Voltage Directive

e 2004/108/EC EMC Durective.

Vyrobce: Teco Electric & MACHINERY Co., Ltd.
10F, No.3-1, Yuan Cyu St., Nan-gahaipei 115, Taiwan

Dle prohlaseni o shédsphuji frekvertni tyto normy:
 EN 61800-5-1:2007
* EN 61800-3:2004

Uvedené normy bylyigvzaty pekladem jaka’SN.

« CSN EN 61800-5-1:
Systémy elektrickych vykonovych pohoa nastavitelnou rychlostiGast
5-1: Bezpeénostni pozadavky - Elektrické, tepelné a energétick

« CSN EN 61800-3
Systémy elektrickych vykonovych pohioa nastavitelnou rychlostiGast
3: Pozadavky EMC a specifické zkuSebni metody
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13. Udrzba

Méni¢ nevyZaduje od uzZivatele Zadnou odbornou dadrzbukladaim
piedpokladem spolehlivého provozu je montaz dle pékywedenych v sekci
instalace. Bhem provozu rni¢e musi uzivatel kontrolovat :

Utazeni Srout na svorkovnicich TM1 aTM 2,
Zapraseni vniti ¢asti neénice, pokud se gmi¢ nachazi v praSném prosdi.

V piipact zaprasSeni vnihich¢asti, musi uzivatel odstranit prach a to nejlépe
Stétcem, nebo proudem vzduchu. Stefak musi vyistit i ventilatory.

Fred otewenim krytu musi byt #ni¢ odpojen od napdjeni. Kryt Ize sejmout
az zhasne LED disple).Otani n€nice, jehocisténi a kontroly svorkovnic
muze provadt pracovnik s minimalni kvalifikaci dle §6, vyhl38&0, 1978 Sb.

U meénica, kde se pouZzivaji ventilatory je zapedii po 15.000 hodinach provozu
jejich vyména. Po této dal) se také dopotwje kontrola paramair me¢nice
v odborném servisu, (zafidje dodavatel).

Upozornéni

Pri zavadé ménic¢e kontaktujte dodavatele. V Zadném pipadé neprovadéjte

opravu vlastnimi silami. Neodborny zasah do ®rni¢e, mize zpisobit

poruchy nékterych drahych polovodi¢ovych prvkia a tim zvySeni ceny
opravy.

"-'léhlb\\?.“.‘-.ﬁlt&'-s"’)

RARBIMSI 2 83 34 5510V AV ACEAD i
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